
IVS51MIVS51MIVS51MIVS51M（（（（V1.0V1.0V1.0V1.055550000→→→→V1.0V1.0V1.0V1.066660000））））不具合修正不具合修正不具合修正不具合修正////機能改善点機能改善点機能改善点機能改善点についてについてについてについて    

 

■ 不具合修正内容不具合修正内容不具合修正内容不具合修正内容    

・ 欠陥検査（濃度差欠陥）で計測形状を「円周」に指定し、セルサイズを８以下に設定す

ると終点部分が必ず NGになる現象を修正しました。 

・ 外部入力 X9 による基準画像登録で、位置ずれ修正（カメラ 2）の登録位置が位置ずれ

修正（カメラ 1）の補正量が足された位置で登録される現象を修正しました。 

・ 位置ずれ修正で XY補正（円中心）を選択し、SIO出力設定をすると、実際の出力順番

と出力データマップの表示に相違が生じる現象を修正しました。 

・ 取込画像を「動画」にして、設定操作などを行うと稀にハングアップする現象を修正し

ました。 

・ 出力条件でプログラマブル出力（S006）を使用すると、運転画面の結果は OK 表示で

も NG画像が保存される現象を修正しました。 

 

 

■ 機能改善機能改善機能改善機能改善・・・・追加内容追加内容追加内容追加内容    

・ 運転画面にトレンドグラフ表示機能を追加しました。 

補足：運転画面編集のモニタ出力設定を「カメラ＆トレンドグラフ」に設定すると、

判定変更画面、数値演算（判定変更）、距離角結果にトレンドグラフが表示され

ます。 

 


